Il. TODRIS PROSESININ PLANI

ixtisas: 060629 - Mexatronika va robototexnika miihandisliyi

(Magistratura saviyyasi ugun)
Toahsil muddati 2 il (4 semestr)

Fannin tadrisi nazarde tutulan

S :
© Fannin sifri Fanlarin adi Ksr:;illt semestr (payiz vo ya yaz)
7]
ixtisasin (programin) fenlari (macburi) 42
1| MIF-4801 |Elmitedqgigat metodlari vo etika 6 P-1
2 | MIF-4001 |Statistik eksperiment dizayni va datalarin tahlili 6 P-1
3 MIF-4702 |Texniki sistemlarin etibarlig 6 P-1
4 | MIF-3901 [Yeni nasil sanaye avtomatik xatlori 6 P-1
5| MIF-4002 |siinj intellekt metodlari 6 Y-1
6 | MIF-3436 |CAD/CAE sistemlori 6 Y-1
7 MIF-3902 Manipulyatorlarin kinematik ve dinamik analizi 6 Y-1
ixtisaslagma lizra (Se¢ma fonlor) 18
ixtisaslagsma 1: Robotlar va robototexniki sistemlar
MiFS-1780 |Kontroller va program teminati sistemleri
1| MIFS-1781 |Agill sensorlar 6 P-1
MIFS-1782 |Xatti harokat sistemlari
MIFS-3925 |Robotlarin riyazi modellorinin programlasdiriimasi
MIFS-3926 |Matris riyazi aparatinin manipulyatorlarin vaziyystlar masalasinin hallina
2| MIFS-3927 [tatbiqi 6 Y-1

Vint nazariyyasi ve onun manipulyatorlarin kinematik analizina tatbiqi




MIFS-3928

Robotlarin mantiqgi idareetma sistemlarinin sintezi

3| MIiFS-3929 [Mexanizmlerin struktur sintezi 6 Y-1
MiFS-3930 |Robotlarin intigali
ixtisaslagsma 2: Siini intellekt
MiIFS-4001 |Pythonla masin dyrenmasi
1| MIFS-4002 |Meta-evristik optimallasdirma metodlari 6 P-1
MiFS-4003 |Mobil robototexnika ve Robot Operating System (ROS)
MIFS-4004 |Sakillarin emali alqoritmleri
2| MIFS-4005 [Tabii dilin emali algoritmleri 6 Y-1
MIFS-4006 |Obyektlorin taninmasi metodlari
MIFS-4007 |Suni neyron sabakaleri
3| MIFS-4008 |Intellektual robotlarin modellasdiriimasi 6 Y-1
MIFS-4009 |Masin Oyratmanin statistik metodlari
ixtisaslagsma 3: Mexatronika
MiFS-1780 |Kontroller ve program teminati sistemlori
1| MIFS-1781 |Agillh sensorlar 6 P-1
MiFS-1782 |Xeti haraket sistemlori
MiFS-3931 |Tenzimloma texnikasi
2| MIFS-3932 [Mexatron sistemlarin modellasdiriimasi 6 Y-1
MIFS-3933 |Mexatron sistemlarin simulyasiyasi
MIFS-3934 |Otirmaler texnikasi
3| MIFS-3935 |Tutgac mexanizmleri 6 Y-1
MiFS-3936 |Robotlarin Matlab programi ile kinematik analizi
Tacrubalar va yekun attestasiya 60
8 MT-1001 [Elmi-tedqiqat tecrubasi (ETT) 8 Y-2
9 MT-1002 [Elmi-pedaqoji tecribasi (EPT) 8 Y-2
10| MT-1003 |Tadqigat isninin apariimasi (TIA) 8 p-2
11| MT-1004 |Layihslerin idars olunmasi (LIO) 6 Y-2
12| MT-1005 [Magistr dissertasiyasin hazirlanmasi ve mudafiasi 30 P-2,Y-2
YEKUN 120




