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2004.01 — “Masinlarin, cihazlarin va aparatlarin dinamikasi, méhkomliyi” ixtisasi iizra falsafa

doktoru hazirhginin imtahan suallari

1. Masinlarin layislandirilmasinin asas marhalaleri. Maginlarin tesnifati. Masginlarin mexaniki
harakatinin novlari ve dyranilma metodlari.

2. Mexaniki sistemin (masin hissalarinin) mistevi harakati.

3. Masin hissalarinin dartilma va sixilmada méhkamlik hesabatlari. Buraxilabilan
gerginliklar, ehtiyat amsali.

4. Masinlara tesir eden quvvalerin tasnifatt ve onlarin tapilmasi dsullari. Masin va
mexanizmlarin quvvaler analizi.

5. Masinlarin mexaniki harakatinin imumilagmis koordinatlarla ifadesi. Analitik dinamikanin
asaslari. Dinamikanin dmumi tanliyi.

6. Mexaniki sistemlerin Umumilagmis koordinatlari. Qeyri-sarbast mexaniki sistem tgtin
Lagranjin 2-ci nov tenliklari.

7. Kinetostatikanin asaslari. Masinlarin dinamik mivazinaet tenlikloeri.

8. Mexaniki sistemlorde zarbe prosesi. ideal ve geyri-ideal sathli cisimlerin qarsiligh
mexaniki zarbasi.

9. Masinlarin dinamik muvazinat hali. Riyazi fizika tanliklarinin masin ve mexanizmlara
tatbiqi.

10.Holonom va geyri-holonom mexaniki sistemlar.

11.Konservativ sistemlarin kicik ragsleri. Vibrasiyaya davamli sistemlarin tadqiqi.

12. Riyazi fizika tenlikleri vasitasi ile masin hissalarinin enina, boyuna va burulma ragslarinin
tadqiqi.

13. Masinlarda ragslarin ve vibrasiyanin manbayi.

14. Masin ve mexanizmlarin raqgsleri va vibrasiyasi.

15. Mexaniki sistemin kitlelar markazinin haraksati hagginda teorem.

16.Riyazi fizika tanlikleri va masin hissalerinin ragslarinin tadqiqi.

17.Masin hissalerinin konstruksiya materiallarinin mexaniki xassaleri.

18.Potensialli quvve halinda mexaniki sistemin mivazinat sartlari.

19. Texniki obyektlarin ragslari ve vibrasiyasi.

20.Vallarin ve yastiglarin mexaniki xassalarinin arasdirilmasi.

21.Masinlarin fundamentlarinin ragsleri ve onlarin aradan qaldiriimasi yollari.



22.Mustavi kasiklarin handasi xarakteristikalari.

23.Hamiltonun variasiya prinsipi ve holonom sistemlar t¢ln Lagranj tenliklari.

24.Deformasiya olunan bandlardan ibarat masinlarin dinamik modeli.

25. Daxili guvvaler, gerginlik ve deformasiya. Huk gqanunu. Deformasiyanin névleri.

26.Masinlarda méhkamlik hesabatlari. Buraxilabilen garginlikler, ehtiyat amsali.

27.Masin hissalarinda kasilma (surisma) deformasiyasi. Surusmada Huk ganunu.
Mohkamlik hesabatlari.

28.Masinlarin statik va dinamik balanslagdiriimasi. ©ksyukun hesabati.

29.Masin hissaleri tgun ayilmede mohkamlik hesabatlari.

30. Garginlikler va deformasiyalar tenzoru. Ststik hall olunmayan mexaniki sistemler.

31.Masin hissalarinda boyuna ayilma. Dayaniqliq vaziyyatlari. Eyler disturu.

32.Masinlarda dayaniqgliq nazariyyasi. Béhran vaziyyati.

33. Mexaniki sistemlarda statik hall olunan va ststik hall olunmayan masalslar. Statik hall
olunan ve statik hall olunmayan sistemlar.

34.Mohkamlik ve etibarliginin esas modelleri: materialin, formanin, yiklenmenin va
dagiimanin modellari.

35.Konstruksiya materiallarinin mexaniki xassaelari. Dartilma ve sixilmaya yoxlama.

36.Mexaniki sistemlarin ragslerinin dissipativ xassalari, regslerin séndurilmasi.

37.Raqslerin dempfirlesdiriimasi-mexaniki sistemlarin ragslerinin dissipativ xassalari,
raqslerin sonduridlmasi.

38.Masinlarin etibarhligi ve onun meyarlari.

39.Masin hissalarinin burulma ragslarinin tadgiqi.

40.Masinlarin is seraiti ve imtinalarin sebableri. imtinalarin paylanma ganunu: eksponsional
paylanma, Veybulla paylanmasi, normal paylanma.

41.Maginlarin uzunémurliyunun, temiradavamlihginin va isgdmaqbiliyystinin gdstericileri.

42.Maginlarin etibarliginin yuksaldilmasi yollari.

43.Masinlarin layihalendiriimasi zamani etibarliliq. Masinlarin texniki diagnostikasi.

44.Masinlarin uzunomurlayu va etibarhiginin meyarlari.

45.Masin ve mexanizmlarde mexaniki itkilor.

46.Masin ve mexanizmlarin ragslari ve vibrasiyasi.

47.Surtinma va yeyilmada hidrodinamik nazariyysanin asaslari.

48.Surusma surtinmasi. Suragma yastiglarinin hidrodinamik hesabati.

49.Masinlarin kinematik cltlerinds yeyilma, ara bogsluglari ve zarba hadisasi. Masinlarda
surtinma, yeyilma, ara bosluglari ve zarba proseslarinin birlikde tadqiqi.

50.Masinlarda surtiinma va yeyilma prosesi. Masinlarin faydali is emsali (f.i.9).

51.Masinlarda surtinma va yeyilmanin novlari ve xususiyyatlari.

52.Masinlarin gevik rabitalerinds (gayis, zancir ve s.) surtinma prosesi.

53.Masin hissalarinin inersiya momentlari.Masinlarin bandlarinin inersiya momentlari.

54.Konstruksiya elementlarinin isgérmaqabiliyyatinin kriteriyalari.

55.Masin hissalarinin méhkamlik hesabatlari.

56.Konstruksiya elementlarinin méhkemlik hesabatlari.

57.Masinlarin uzundmurlGytnan kriteriyalari.



58.Nanomexanika, onun prinsiplari ve asas anlayislari.
59.Nanomexanikanin asaslari. Qlvve sahasi anlayisi.
60.Nanohissaciyin potensialli qivva sahasinds harekati.
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